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§ 6 Relaxationsverfahren

Näherungsverfahren zur Lösung linearer Gleichungssysteme
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Satz von Ostrowski-Reich
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(Folgt aus dem Lemma von Kahan.)

Aus den Übungen

BSOR-Verfahren
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SSOR-Verfahren
je ein Schritt des SOR-Verf. abwechselnd mit einem Schritt des BSOR-Verf.
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